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致车主致车主

KY600GY 电子减震 使用说明书

第一版（2025 年 12 月）

本使用说明书包含了 KY600GY 电子减震系统结构基本配置的介绍，内容及图片仅供参考，敬请以实物为准。本使用说明书包含了 KY600GY 电子减震系统结构基本配置的介绍，内容及图片仅供参考，敬请以实物为准。

因出厂时间、用户需求以及设计改进等原因，可能导致实际部件与说明书内容有所差异，我司因出厂时间、用户需求以及设计改进等原因，可能导致实际部件与说明书内容有所差异，我司保留随时进行更改的保留随时进行更改的

权利，不再另行通知及承担任何义务，权利，不再另行通知及承担任何义务，由此造成的不便，敬请谅解。由此造成的不便，敬请谅解。

              自适应减震系统是当代摩托车电控系统的“皇冠上的明珠”。它通过传感器、控制单元和执行器的协同工作，实现了自适应减震系统是当代摩托车电控系统的“皇冠上的明珠”。它通过传感器、控制单元和执行器的协同工作，实现了

悬架性能从“固定”到“自适应”的革命性跨越，极大地提升了摩托车的安全性、舒适性和操控极限。悬架性能从“固定”到“自适应”的革命性跨越，极大地提升了摩托车的安全性、舒适性和操控极限。
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系统组成及控制原理系统组成及控制原理

ADS 减震器 +

ALS 预载调节

 后减控制器

（内置 IMU）

高度位置传感器
加速度传感器

加速度传感器、高度位置
传感器、IMU 收集信息 数据传送 ECU

指令发送减震器电磁阀（根据选择的驾驶
模式、加速度传感器、高度传感器的信号
来判定路面情况，控制电磁阀开度从而调
节减震油的流量来控制阻尼的大小。）

思考 感知 执行 
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部件结构部件结构

液压举升机构（0-15mm）

动力单元 ( 电机带动行
星齿轮组、带动螺杆螺
套推动活塞）

气囊（内有高压气体，
请勿打开或加热 )

螺旋弹簧（压缩行程 73mm）
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仪表控制逻辑仪表控制逻辑

电减设置   
预载状态 / 阻

尼模式

公路座高自定义
① 用户可以选择不同的预载状态及阻尼模式配合使用；
② 预载高度出厂为默认，用户可以根据自己需求调节合适座高
（公路随速调节除外）；
③ 关于座高自定义：调节范围：795mm~820mm；调节方式：选
中需要调节的座高后，短按“确定键”两次直至底色填充为红
色后，即可通过“上下键”调节合适的座高；
④ 公路随速调节模式只能在驻车状态下设置；
⑤ 为避免动力单元电机发热，请勿频繁设置电减模式，以免造
成不可逆的损伤。 

全地形座高自定义

公路随速调节

公路随速调节：公路随速调节：

·车速从 <50km/h 升高至≥ 50km/h，且保持 3 秒以上，
预载高度设置为 820mm；
·车速从≥ 50km/h 降低至 30km/h 以下，高度从 820mm
降低至 795mm；
·行驶过程中，从非随速切换至随速模式，随速策略如下：
若车速 <30km/h，预载高度调整至 795mm；
若 车 速 ≥ 50km/h 且 保 持 3 秒 以 上， 预 载 高 度 调 整 至
820mm；
若车速在 30~50km/h 之间，则维持切换前的预载高度。 



5

故障排查故障排查

故障现象故障现象 可能原因可能原因 排查方法排查方法

减震异响减震异响 连接螺栓松动、阻尼器内部磨损 紧固螺栓，必要时交由凯越机车特许维修进行更换

阻尼无变化阻尼无变化 传感器故障、ECU 故障、执行器卡滞 用诊断仪读取故障码，检查线束与插头，测试执行器动作

车身侧倾大车身侧倾大 减震器老化、弹簧疲劳 检查减震器性能，必要时交由凯越机车特许维修进行更换

安全注意事项

·操作前 : 确保车辆停在平坦地面，支撑牢固，避免意外滑落。 ·操作前 : 确保车辆停在平坦地面，支撑牢固，避免意外滑落。 

·维修时 : 释放减震器内部压力后再拆解，防止高压油液喷射伤人。·维修时 : 释放减震器内部压力后再拆解，防止高压油液喷射伤人。
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维护保养维护保养

关键注意事项关键注意事项
● 避免长期超载、频繁走烂路，减少减震器负荷；停车时尽量停在平坦路面，避免车身单侧受力。

● 清洗车辆时避免高压水枪直接冲洗减震器电子接口，防止进水短路。

● 更换减震器时需选择原厂或适配型号，确保电子系统与机械结构匹配。

定期专业保养定期专业保养

       电子系统检测       电子系统检测

       通过专业诊断仪读取减震器控制模块 (ECU) 故障，检查传感器 ( 车身高度、加速度 )、电磁阀是否工作正常，及时清

除故障码。

       定期检查定期检查

1. 每月目视检查减震器是否渗漏；

2. 每 10000 公里检查螺栓紧固度；

3. 拆装步骤及扭矩按我司《维修手册》执行。


